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בחינה באלגברה לינארית 1

סמסטר א' תשס"ו, מועד א'

המרצה:  פרופ' מ. קריבלביץ'

· משך הבחינה שלוש שעות.

· אין להשתמש בכל חומר עזר לרבות מחשבונים.

· ענה על כל 5 השאלות.

· פתרון מלא של כל שאלה יזכה אותך ב- 22 נקודות. אם צברת יותר מ- 100 נקודות ציונך יהיה 100.
· לתשומת לבך! יש לרשום את התשובות לשאלות הבחינה בדפי התשובות המצורפים לטופס הבחינה. את התשובה לכל שאלה יש לרשום בדף המיועד לשאלה זו בדפי התשובות. דף אחרון בדפי התשובות מיועד לשימוש במקרי "חירום". מחברת הבחינה משמשת כטיוטא בלבד, ולפיכך יש להקפיד ולרשום את מס' הסטודנט על טופס הבחינה!

      מס' סטודנט:

הוכח את המשפט הבא:  יהי 
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 מרחב וקטורי ותהי 
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קבוצת וקטורים ב-
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. אזי 
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 היא בסיס של 
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 אם ורק אם כל וקטור 
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 ניתן להצגה כצירוף לינארי של וקטורי 
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באופן יחיד.

נניח כי למערכת משוואות לינאריות 
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÷

÷

÷

÷

ø

ö

ç

ç

ç

ç

ç

è

æ

=

÷

÷

÷

÷

÷

ø

ö

ç

ç

ç

ç

ç

è

æ

÷

÷

÷

÷

÷

ø

ö

ç

ç

ç

ç

ç

è

æ

-

-

-

n

n

nn

nn

n

n

n

n

n

b

b

b

x

x

x

a

a

a

a

a

a

a

a

a

M

M

K

M

M

M

M

L

L

2

1

2

1

1

1

2

1

2

21

1

1

1

11


קיים פתרון יחיד. כמה פתרונות קיימים למערכת
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נמק את תשובתך!
מצא עבור אילו ערכים של פרמטר ממשי 
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 קבוצת וקטורים 
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מקיימת: 
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יהי 
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. מטריצה 
[image: image15.wmf])

(

R

n

M

A

Î

נתונה על ידי:
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(כלומר, 
[image: image17.wmf])

cos(

j

i

ij

a

b

a

-

=

, 
[image: image18.wmf]n

j

i

,

,

1

,

K

=

). הוכח: 
[image: image19.wmf]0

)

det(

=

A

. (תזכורת: 
[image: image20.wmf]b

a

b

a

b

a

sin

sin

cos

cos

)

cos(

+

=

-

.)
תהי 
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קבוצה סדורה של 
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 וקטורים במרחב וקטורי 
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, כך ש-
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 לכל 
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קיים: 
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הוכח: 
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בהצלחה!

עמוד 2
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